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一、概述 

ZWJ-6 智能遥控闸位计是在消化吸收了德国、瑞士等国际最先进的技术、工艺的

基础上，采用嵌入式微电脑处理器、精密的光电感应技术和紧凑精确的变速机构等研制

而成的,是集多圈光电绝对编码器（或多圈接触式绝对编码器）的检测和智能仪表的显

示功能于一体的智能遥控闸位计。                        

该闸位计通过遥控器即可进行预置(包括声光报警状态、上下限数据等)、编码器零

点设定、内部参数设定（包括编码器的增量方向的选择、ZWJ-6 地址、RS485 通讯信号

波特率的选择、4-20mA 标准模拟量、修正系数的设定等）等功能的改变。输出的 RS485

串行通讯信号采用国际通用的 MODBUS 协议或正天协议（视用户需求而定），以便满

足系统组网的要求。 

该闸位计安装方便、适应性强、稳定可靠，集检测与 A/D 转换为一体、具有断电

记忆跟踪功能,还可以开关量(可编程)的形式输出到(上限、下限)保护信号，对闸门启闭

机的安全运行达到了强大的保护作用。 

下图为智能遥控闸位计的结构示意图： 

闸位计

联轴器 起闭机

钢丝绳电源,RS485

及控制接点

 

二、主要技术指标 

1、电源电压：AC220V±15% 

2、测量范围：0-10m 

3、分辨力：1mm 

4、精度：±0.3cm 

5、修正系数：（1-60000）/10000 用户可设置 

6、输出信号：RS485 串行通讯信号、4-20mA标准模拟量（选配） 

7、输出接点：预置点的值在全量程内可任意设定 

a.上限：两组接点输出（一组常开，一组常闭）测量值大于等于上限设定值时继电

器动作。 

b.下限：两组接点输出（一组常开，一组常闭）测量值小于等于下限设定值时继电
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器动作。 

8、触点容量：AC250V/5A  DC125V/3A 

9、显示：五位 LED0.36 显示 

10、红外设定：利用红外遥控器可以方便的设定以下参数 

    a.内部设定:（详见《内部参数设置》说明） 

①仪表的地址；  ②通信波特率； 

③奇偶校验选择；④编码器的增量方向； 

⑤修正系数选择；⑥20mA电流对流对应值； 

b.相对零点的查看和设定 

c.讯响状态、上限值和下限值的预置 

11、编码器采用 GD-16384/64B 或 GD-32768/64B光电式绝对编码器，具体参数如下： 

1、测量范围：0-16383 或（0-32767） 

2、每圈分辨率：1/256 或（1/512） 

3、连续圈数：64圈 

4、工作电压： AC220V(其它电源订货时需说明) 

5、防护等级：IP64 

6、工作温度：-10—50℃ 

三、工作原理 

闸门开度的检测通过闸位计内置的绝对编码器，将开度信号转变为绝对数字编码

后，输入到集成于一体的智能显示单元，经 CPU处理后，以数字形式显示当前闸门开度

值，同时按照不同的设定值控制继电器触点输出状态，提供控制信号，保护启闭机的正

常运行；并具有 RS485 串行通讯信号接口、4-20mA 标准模拟量等,供上位机采集,便于

系统组网。 

系统结构原理图 
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四、面板布置及使用方法 

1、面板布置图 

 

2、功能定义 

五位数码管:工作时显示闸门开度当前值，预置状态显示上下限设定值，零点设定状态

显示编码器的零点位置，内部设定状态显示内部功能参数。 

红外接收窗：接收遥控器发送来的各种功能指令。 

遥控器：操作各功能键，通过红外方式，向闸位计发出各种功能指令。 

指示灯：分别指示上限、下限、预置的状态，上下限继电器吸合对应的指示灯亮。 

声光报警：（SP 为 1 时）当测量值大于等于上限或小于等于下限值时，闸位计发出声光

报警，此时按遥控器的任一键，报警声停止。 

3、闸位计的操作方法： 

① 显示：供上 AC220V 的交流电压，闸位计开始工作，此时 LED 分别显示讯响[SP]

状态、上限[J1—]预定值、下限[J2_]预定值，预定值显示对应关系如下（以下各预定值

所列数字为随意设定，实际预定值要视工程现场需求而定）： 

讯响状态         SP      1    注:0 为静音,1 为讯响 

上限预定值       J1—   1500 

下限预定值       J2_     50 

注: 上划线-代表上限型(大于等于时动作)  下划线_代表下限型(小于等于时动

作)，预定值显示完成后液位计进入正常工作状态。 

闸位计显示测量值（Y）、编码器输出值（X）和零点对应值（X0）及修正系数等的关系： 

 

② 预置操作： 

开机后 5秒内（或工作中按“确认”键后），按一下遥控器上面的“预置”键，液
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位计进入预置状态。首先显示讯响（SP）状态，再按“预置”键，依次进入上限[J1—]

预定值状态、下限[J2_]预定值状态，用户如需改变某一状态参数，就要在进入该状态

后，通过遥控器上的数字键进行改变参数值，再按“确认”键保存当前设置，然后进入

下一状态。所有状态完成后，显示“HELLO”，又重新开始。 

③零点查看及设置： 

开机后 5秒内（或工作中按“确认”键后）（此时显示用户预置的参数），按一下遥

控器上面的“零点”键，闸位计进入编码器零点设置状态,首先显示原来设置的零点对

应的编码器的绝对值 Ld = □□□□□，全部指示灯闪烁一下，且蜂鸣器响，然后显示

值变为当前编码器的绝对值 b j = ╳╳╳╳╳，并且此值跟随编码器而变化。若把当

前编码值作为零点，则按“确认”键；若不改变编码器原来的零点状态，则按“零点”

键退出。显示“HELLO”，又重新开始。 

 ④“确认”键：按此键，将该设定值存入到 EEPROM 中并进入下一个"预置"状态，放

弃该操作，再按原来的功能键（“预置”或“零点”）即可。 

“预置”键、“零点”键、“内设”键在工作状态时均被关闭，如想再次修改各功能参数，

在工作状态时按“确认”键即可。（内部参数设定《“内设”键》仅供安装调试人员用，

详见《内部参数设置》说明） 

五、安装与调整 

1、接线关系（引线输出接线关系）: 

四芯屏蔽信号电缆: 

 特性 4-20mA 

模拟量+ 

4-20mA 

模拟量- 

RS485A RS485B 

接线颜色 红色（棕色） 黑色 黄色 绿色 

六芯电源及控制电缆: 

特性 ～220V 

电源 L 

～220V 

电源 N 

上限常开点 下限常开点 

接线颜色 红色 黑色 黄色、绿色 兰色、白色 

2、RS485 串行通讯口: 

RS485 接口通信协议采用 Modbus通信协议。 

正天（SUNEST）系列设备实现 Modbus 通信协议时，均作为从机，遵循 Modbus 通

信过程，采用了 Modbus-RTU 协议的命令子集，使用读寄存器命令（03）。消息的结尾

和开头至少有 3.5 个字节时间的间隔。 

注：03 命令用于主机读取设备数据和设备响应主机的读数据命令； 

（详细通讯协议请参考正天设备 RS485口通信协议） 

寄存器分配表： 

寄存器分配 字符 说明 

R-00 测量值  闸门开度或液位的测量值 

R-01 保留   
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R-02 保留   

R-03 保留   

R-04 蜂鸣器状态 SP 0=蜂鸣器不允许；1=蜂鸣器允许 

R-05 上限设定值 J1¯ 上限报警点的值（2 字节） 

R-06 下限设定值 J2_ 下限报警点的值（2 字节）   

R-07 保留   

R-08H 仪表地址 AA 有效地址 1-247 

R-08L 通讯波特虑 bPS 00=2400/01=4800/02=9600/03=19200（0-3 以外的数认
为 0） 

R-09H 奇偶校验位 PCb 00=无校验/01=奇校验/02=偶校验（0-2 以外的数认为 0） 

R-09L 编码器型号 SS 有效型号 0-63   详见编码器对应表 

R-10  修正系数 CC 用于校准测量值（2 字节） 

R-11 20mA 电流 FF 20mA 电流对应的测量值（2 字节） 

R-12 零点对应值 Ld 零点对应的编码器的值 

R-13 产品序列号  该产品序列号和产品标签上的产品编号一致 

R-14 保留   

3、 标准模拟量 4-20mA 输出： 

计算公式： I = Y / F × 16 + 4  （mA） 

Y ---显示测量值       F ---电流满量程对应值 

 

六、内部参数设定说明 

开机 5秒内（显示用户参数时），按遥控器“内设”键，即进入内部设定状态，此

时显示 A D  ╳  ╳ （原预置的值），按数字键可改变其数值，按“确认”键，保存改

变的值并进入下一状态，按“内设”键不保存改变的值并进入下一状态。所有状态完成

后，显示“HELLO”并回到刚开机时的自检状态，并可在自检状态结束前(大约 5秒内)

可再按“内设”或“零点”“预置”键进入相应设定状态,若不进行任何操作,则自检结束

后即进入工作状态。 

内设状态时各内部参数对应关系如下： 

闸位计地址         A   d   ╳  ╳  ╳   （0-252） 

波特率选择         b   P   S       ╳    （0-3） 



       正天科技                                        ZWJ-6 智能遥控闸位计     

WWW.SUNEST.COM - 6 - 

0-2400；1-4800；2-9600；3-19200； 

奇偶校验位         P   C    B      ╳  （有效范围） 

0-无校验；1-奇校验；2-偶校验； 

编码器型号         S   S       ╳  ╳（编码器选择见下表） 

修正系数           C   C   =  □ □   （提示） 

                ╳  ╳  ╳  ╳  ╳    （0-59999） 

20mA 对应值         F   F   =  □ □   （提示） 

                ╳  ╳  ╳  ╳  ╳    （0-59999） 

当预置完成无误后，按“确认”键，数值存入到仪表内，以后每次开机则按该值运行。 

说明：闸位值计算 Y=（X-X0）* C/ 10000 

Y-实际显示值，X-编码器数值，X0-零点设定值，C-修正系数 

编码器选择编号表： 

顺时针增量 逆时针增量   备注     

S--XX 传感器型号 S--XX 传感器型号  

S--00 C512B S--01 C512B    (单) 

S--02 C1024B   S--03 C1024B   (单) 

S--04 C2048B S--05 C2048B  (单) 

S--06 C4096B  S--07 C4096B (单) 

S--08 C8192B  S--09 C8192B (单) 

S--10 C65536B S--11 C65536B (单)  

S = 12-45 保留未用    

S--46 C4096 S--47 C4096 C64*BX64 

S--48 C8192 S--49 C8192 C128*BX64 

S--50 C16384 S--51 C16384 C256*BX64 

S--52 C32768 S--53 C32768 C512*BX64 

S--54 C65536 S--55 C65536 C1024*BX64 

七、注意事项 

1、尽量保持控制室内干燥和干净。 

2、闸位计不能正常工作或损坏时应由专业人员维修。 

3、信号、通讯电缆和闸位计应避免阳光下长期暴晒及老鼠咬断。 

4、电源电压等级必须与闸位计相符。 

 


